CARTA DE APROXIMACION ACAPULCO
POR INSTRUMENTOS

INSTRUMENT APPROACH TWRIAPP 119.9 AEROPUERTO INTL / INTL AIRPORT
CHART (IAC) TWR 1185 GRAL. JUAN N. ALVAREZ
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APROXIMACION FRUSTRADA | MISSED APPROACH GRADIENTE DE DESCENSO / RATE OF DESCENT
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i CRCING MDA (MDH) 580 (564) - 1 (1600 M) 11/2 (2400 M) 2 (3200 M)
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AIP DE MEXICO

TABLA DE CODIFICACION DEL PROCEDIMIENTO DE APROXIMACION POR INSTRUMENTOS (RNP) PISTA 28.

RUNWAY 28 (RNP) INSTRUMENT APPROACH PROCEDURE CODING TABLE.

IAF ITRAM
. - Variacién . P,
Namero de Descriptor | Identificador de Curso / Magnética | Distancia Direccién ] ) Especificacion
. de punto de derrota del Altitud / | Velocidad o de
serie / . . Sobrevuelo / / . N ) VPA(°)/ L.

N trayectoria recorrido / Course / . " Viraje/ | Altitude | /Velocity Navegacién /
Serial . / Fly Over o Magnetic | Distance TCH (FT) O
Number / Path Waypoint Track "MAG variation (NM) Turn (FT) (KTS) Navigation

terminator Identifier (°T) © direction Specification
001 IF ITRAM - - -5 - - +4000 - RNAV 1
002 TF AA501 - 193 (198.0) -5 5 - +2400 - RNAV 1
003 TF AA500 - 283 (288.1) -5 5 R @1300 - RNAV 1
004 TF RWY28 Y 283 (288.1) -5 3.89 - - - -3.0(60) | RNP APCH
005 CF AA514 Y 283 (288.1) -5 - - - - RNP APCH
006 DF AVUGA Y - -5 - - +4000 - RNAV 1
IAF AVRIM
: . Variacién . L2 APy,
Ndmero de Descriptor | Identificador de Curso / Magnética | Distancia Direccién ] ) Especificacion
A de punto de derrota del Altitud / | Velocidad o de
serie / . 3 Sobrevuelo / / A~ R N VPA(°)/ ”
Serial trayectoria recorrido / /Fly O Course / M t Dist. Viraje/ | Altitude | /Velocity TCH (FT) Navegacién /
Nuer:l:er / Path Waypoint y Over Track "MAG v;:igan:o: I(SN::)C € Turn (FT) (KTS) Navigation
terminator Identifier (°T) © direction Specification
001 IF AVRIM - - -5 - - +4000 - RNAV 1
002 TF AA501 - 283 (288.1) -5 5 - +2400 - RNAV 1
003 TF AA500 - 283 (288.1) -5 5 - @1300 - RNAV 1
004 TF RWY28 Y 283 (288.1) -5 3.89 - - - -3.0(60) | RNP APCH
005 CF AA514 Y 283 (288.1) -5 - - - - RNP APCH
006 DF AVUGA Y - -5 - - +4000 - RNAV 1
IAF AVSIX
. - Variacién . L. e .
Namero de Descriptor | Identificador de Curso / Magnética | Distancia Direccion ) ) Especificacion
. de punto de derrota del Altitud / | Velocidad o de
serie / . . Sobrevuelo / / o 3 ) VPA(°)/ L,

. trayectoria recorrido / Course / . . Viraje / Altitude | / Velocity Navegacion /
Serial ) / Fly Over o Magnetic | Distance TCH (FT) e
Number / Path Waypoint Track "MAG variation (NM) Turn (FT) (KTS) Navigation

terminator Identifier (°T) © direction Specification
001 IF AVSIX - - -5 - - +4000 - RNAV 1
002 TF AA501 - 013 (018.0) -5 5 - +2400 - RNAV 1
003 TF AA500 - 283 (288.1) -5 5 L @1300 - RNAV 1
004 TF RWY28 Y 283 (288.1) -5 3.89 - - - -3.0(60) | RNP APCH
005 CF AA514 Y 283 (288.1) -5 - - - - RNP APCH
006 DF AVUGA Y - -5 - - +4000 - RNAV 1
CODIFICACION DE LAS ESPERAS
CODING TABLE FOR HOLDINGS
Descriptor Identificador de Rumbo de . s Altitud Altitud o Declinacion e o
. . Direccion - is Limite de . Especificacion de
de punto de acercamiento / Tiempo L minima / maxima / N magnética / "
. . del viraje / - ) Velocidad / : Navegacién /
trayectoria / recorrido / Approach / Minimum Maximum o Magnetic P
N N . Turn . N Speed Limit . Navigation
Path Waypoint heading Time direction altitude altitude (KT) declination especification
termi Identifier °M (°T) (FT) (FT) ) P
1
Espera/ Minuto | lzquierda
AVUGA 182 (187. 4 1 2 - RNAV 1
Holding UG 82 (187.3) / / Left 000 9500 30 5
Minute

COORDENADAS DE LOS PUNTOS DE RECORRIDO

WAYPOINT COORDINATES
Punto de rec.orridn / Coordenadas / Coordinates Punto de rec.orrido/ Coordenadas / Coordinates
Waypoint Waypoint
16°43'50.3"N 16°37'30.6"N
AA500 AVSIX
099°40'09.8"W 099°36'49.2"W
16°42'17.1"N 16°26'15.8"N
AA501 AVUGA
099°35'12.6"W 099°51'27.8"W
16°46'31.8"N 16°47'03.5"N
AA514 ITRAM
099°48'45.6"W 099°33'35.8"W
16°40'43.7"N 16°45'02.8"N
AVRIM RWY28
099°30'15.4"W 099°44'01.1"W
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